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Obr. 1: Pracovní ok no program u Vis io [ zdroj: m icrosoft.com ]

Dia
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Obr. 2: Dia [ zdroj [3]]

StarUM L
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Obr. 3: Star UM L [zdroj [4]]

ArgoUM L

Visual 

Paradigm
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Obr. 6: Visual Paradigm  for UM L Com m unity Edition [ zdroj [6]]

Obr. 5: ArgoUM L [zdroj [5]]
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třída

vlastnosti činnosti

Třída

Obr. 7: Třída –  zk ráce ná notace  vs . plná notace
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asociace

Obr. 8: Vazby m e zi třídam i

Asociace

Obr. 9 : Použití asociace

Ge ne ralizace

Agre gace
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uživate le  (ak tory) 

případy užití

Obr. 10: Použití ge ne ralizační vazby pro popis  vaze b m e zi pracovník y

Obr. 11: Použití agre gační vazby

M ode l je dnání

Obr. 12: Případ užití –  je dnoduch ý případ

vložit rozš ířit
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Obr. 13: Vazby rozš ířit a vložit m ode lu je dnání

Obr. 14: Použití ge ne ralizační vazby v m ode lu je dnání
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Stavový 

diagram

podstavy

Obr. 15: Stavový diagram

Podstav

Scénáře  

činností
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Obr. 16: Z ach yce ní pře dávání zpráv ve  scénáři činnosti.

Obr. 17: Přík lad scénáře  činností

Diagram  

spolupráce

Obr. 18: Pře pracovaný přík lad scénáře  činnosti (obr. 17) do podoby 

diagram u spolupráce
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Diagram  

činností

Obr. 19 : Použití a ne použití s ym bolu rozh odování (oba případy jsou 

správně a m ají ste jný význam )
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Obr. 20: M ode lování parale rně probíh ajících  proce sů

Diagram  

k om pone nt
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Obr. 21: Přík lad použití diagram u k om pone nt

Diagram  

nasaze ní

Obr. 22: Diagram  nasaze ní –  m ode l počítačové s ítě
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Com puting 

M ach ine ry and Inte llige nce

Turingův te st

Turingův te st

ELISA
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plné e xpe rtní s ystém y.

Prázdné e xpe rtní s ystém y 

diagnostick é, plánovací a h ybridní

M YCIN

Plné 

e xpe rtní 

s ystém y, 

prázdné 

e xpe rtní 

s ystém y

Diagnostick é 

e xpe rtní 

s ystém y

Plánovací

e xpe rtní 

s ystém y
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H ybridní 

e xpe rtní 

s ystém y

Obr. 23: Sch ém a e xpe rtníh o s ystém u

Konce ptualizace
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Obr. 24: Prote ge 2000 zák ladní rozh raní
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Obr. 25: Z áložk a slots  –  e ditace  atributů

Obr. 26: Úprava vzh le du form ulářů
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Obr. 27: De finice  instancí
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CLIPS> 

(defclass NebezpecneLatky 

(is-a USER) 

(role concrete) 

(pattern-match reactive) 

(single-slot jmeno 

(type STRING) 

;+ (cardinality 0 1) 

(visibility public) 

(create-accessor read-write)) 

(single-slot UNKod 

(type INTEGER) 

;+ (cardinality 0 1) 

(visibility public) 

(create-accessor read-write)) 

(single-slot CASCislo 

(type STRING) 

;+ (cardinality 0 1) 

(visibility public) 

(create-accessor read-write)) 

(single-slot ESCislo 

(type STRING) 

;+ (cardinality 0 1) 

Obr. 28: CLIPSTab plug-in
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(visibility public) 

(create-accessor read-write)) 

(single-slot IndexoveCislo 

(type STRING) 

;+ (cardinality 0 1) 

(visibility public) 

(create-accessor read-write))) 

CLIPS> (definstances pokus)

(deftemplate NebezpecnaLatka „informace o nebezpecne 

latce“

(slot jmeno (type STRING))

(slot UNKod (type NUMBER) (range 1 9999))

(slot CASCislo (type STRING))

(slot ESCislo (type STRING))

(slot IndexoveCislo (type STRING))

;případné další atrinbuty nebezpečných látek

)

Šablony
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(slot ESCislo (type STRING) (default -)

(deffacts fakta-nebezpecne-latky „zakladni udaje o neb. 

latkach“

(NebezpecnaLatka (jmeno „Acefát“) (UNKod 3018) 

(CASCislo „30516-19-1“) (ESCislo „250-241-2“)

(IndexoveCislo „015-079-00-7“)

)

(NebezpecnaLatka (jmeno „Acetaldehyd“) (UNKod 1089)

(CASCislo „75-07-0“) (ESCislo „200-836-8“)

(IndexoveCislo „605-003-00-6“)

)

Fak ta
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)

Pravidla

Obr. 29 : Ide ntifik ace  ne be zpe čné látk y
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(deffacts BehProgramu „Pomocná fakta, která ovlivní, 

které otázky/(pravidla se spustí a které ne“

(otazka-na-unkod 1)

; případné další otázky

)

(defrule NactiUNKod „provede načteni UN kódu“

?f <- (otazka-na-unkod 1)

=>

(printout t crlf „Zadejte UN kod: “)

(bind ?odp_un (read))

(assert (UzivUNKod ?odp_un))

(retract ?f)

(assert (otazka-na-unkod 2))

)
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(otazka-na-unkod 2)

(UzivUNKod ?un)

(NebezpecnaLatka (UNKod ?UNKod)

(jmeno ?jmeno))

(test (eq ?un ?UNKod))

=>

(printout t crlf „Identifikována látka: “ ?jmeno 

crlf)

)

(UzivUNKod ?un)

(NebezpecnaLatka (UNKod ?UNKod)

(jmeno ?jmeno))
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(test (eq ?un ?UNKod))
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Ne uron

Obr. 30: Vzh le d ne uronu
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Pe rce ptron

Obr. 31: M ode l pe rce ptronu
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Ce lk ový 

pote nciál 

ne uronu

Pře nosová 

funk ce

Obr. 32: Pře nosová funk ce  - s igm oida
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Obr. 33: Dalš í pře ch odové funk ce  podle  vzorců (4) a (5)

Vrstvy 

ne uronové s ítě
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Obr. 34: Sch ém a vrstve né ne uronové s ítě

Back propagation

Trénovací 

m nožina
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Váh y
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clear;

x=(-1:0.1:1);

zeta = 1 ./ (1 + %e ^ (-2 * x));

plot(x, zeta);

title(„sigmoida“);

Obr. 35: Prostře dí SciLab
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rand('seed', 0); //iniciace generátoru náhodných čísel

N = [1,5,1]; //topologie sítě

x = (0:0.1:1); //vstupní vektor

x2 = (0.05:0.1:1);//verifikační vektor

d = x; //aplikace f-ce

d2 = x2;

lp = [2.5,0]; //parametry učení

W = an_FF_init(N); //počáteční iniciace vah

T = 400; //cílový počet iterací

W = ann_FF_Std_online(x,d,N,W,lp,T); //adaptace sítě

vystup = ann_FF_run(x2,N,W);

plot(x2, vystup); //vynes do grafu vypočtené hodnoty 

plot(x2, x2); //vynes do grafu předpokládané hodnoty

title(„předpověď vs. realita“);
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Obr. 36: Ne uronová s íť vs . re fe re nční funk ce  y = x
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Ite race  

vs . ch yba

Obr. 37: Vliv zm ěny param e trů na výsle de k  ne uronové s ítě
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Pře uče nost s ítě
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Buněčné 

autom aty

Ne um anův 

buněčný 

autom at

Conw ayova 

h ra života
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Obr. 38: Úplné ok olí (vle vo) vs . von Ne um anovo ok olí (vpravo)
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Obr. 39 : Conw ayova h ra života
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okolí 111 110 101 100 011 010 001 000

výsledek       0   0   0   1   1   1   1   0

Obr. 40: Vizualizace  pravidla 30



Expe rtní systém y

Obr. 41: Wolfram ovy 1D autom aty CA1 - 4

Obr. 42: Ulita m lže  Conus  te xtile  (zdroj W ik ipe die  [23])



Expe rtní systém y



Expe rtní systém y

Obr. 43: Ch ování h e jna
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Obr. 44: Sie rpins k éh o trojúh e lník

Obr. 45: M ode lování travin pom ocí frak tálů (zdroj W ik ipe die  [24])
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globals [row]

patchess-own [left-pcolor center-pcolor right-pcolor]

to setup

ca

set row max-pycor

ask patch 0 max-pycor [ set pcolor yellow ]

end

to go

if (row = min-pycor)

[ stop ]

ask patches with [pycor = row]

[ do-rule ]

set row (row – 1)

tick

end

to do-rule

set left-pcolor [pcolor] of patch-at -1 0

set center-pcolor pcolor

set right-pcolor [pcolor] of patch-ar 1 0

if((left-pcolor = yellow and center-pcolor =  black 

and right-color = black) or

(left-pcolor = black and center-pcolor = yellow and 
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right-pcolor = black) or

(left-pcolor = black and center-pcolor = black and 

right-pcolor = yellow) or

left-pcolor = black and center-pcolor = yellow and 

right-pcolor = yellow))

[ set [pcolor] of patch-at 0 -1 yellow ]

[ set [pcolor] of patch-at 0 -1 black ]

end

to setup-continue

ask patches with [pycor = max-pycor]

[ set pcolor ([pcolor] of patch pxcor min-

pycor) ]

ask patches with [pycor != max-pycor]

[ set pcolor black ]

set row max-pycor

end

Obr. 46: GUI Ne tLogo
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111 110 101 100 011 010 001 000

0   0   0   1   0   1   1   1
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Age nt

Se nzor
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Obr. 47: Konstruk ce  age nta

Ak tátor

Re ak tivní 

age nti

De libe rativní

age nti
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Obr. 48: R e ak ce  různých  typů age ntů



Expe rtní systém y

Obr. 49 : Rozdíl v poh ybu age ntů 
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M ultiage ntní 

s ystém y

Kom unik ační 

ak ty
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(ask-one

:sender Agent002

:reciever Agent007

:language prolog

:ontology NL

:content „identifyNL(0055)“

)

Obr. 50: Přím á k om unik ace  m e zi age nty

Facilitátor
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Obr. 51: Kom unik ace  age ntů prostře dnictvím  facilitátora
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Evoluce

Fitne s s  funk ce

Kříže ní
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M utace

BSF

Se le k ční 

strate gie
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Obr. 52: Ř e š e ní problém u obch odníh o ce stujícíh o (zdroj [30])
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Z ák lady obje k tově orie ntovanéh o návrh u v UM L

ISO/IEC 19 501:2005 Inform ation te ch nology -- Ope n Distribute d 

Proce s s ing -- Unifie d M ode ling Language  (UM L) Ve rs ion 1.4.2

 Dia a draw ing program  

Dom ácí stránk y StarUM L

Dom ácí stránk y ArgoUM L

Dom ácí stránk y Visual Paradigm

M yslím e  v jazyk u UM L

Tvorba 

e xpe rtních  s ystém ů v prostře dí CLIPS –  podrobný průvodce

Artificial inte llige nce

A. L. I. C. E. Artificial Inte llige nce  Foundation

Um ělá inte lige nce  2

Prote ge 2000

Dom ácí stránk y CLIPS 

Dom ácí stránk y CLIPSTab 

Dom ácí stránk y

Um e lé ne uronové s ítě te orie  a aplik ace

Um ělá inte lige nce  1

M ate m atick y odvoďte  a vysvětle te  algoritm us  back propagation 

(zobe cněné de lta pravidlo) uče ní více vrste vné s ítě

Dom ácí stránk y SciLab
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Dom ácí stránk y proje k tu Ne tLogo

Um ělá inte lige nce  3

Buněčné autom aty 1

Ce llular Autom ata

L-syste m

Inte lige ntní age nty –  tvorba aplik ačníh o softw are  na bázi 

m ultiage ntních  s ystém ů

Dom ácí stránk y R e past –  R e curs ive  Porus  Age nt Sim ulation Toolk it

Dom ací stránk y Sw arm

UM BC Age ntW e b

FIPA Age nt Com m unication Language  Spe cifications

FGA: Graph ical TSP solve r

FGA –  Fast Ge ne tic Algorith m

Program ovací jazyk  Kare l




